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始めに 

保守上の注意事項 

 

 船内電源は必ず「断」 

保守作業中に不用意に電源スイッチが投入された結果感電する事があります。このような事故を未然

に防ぐため、船内電源ならびに装置の電源スイッチは必ず切断してください。さらに、「作業中」と記

載した注意札を装置の電源スイッチの近くに取り付けておくと安全です。 

 

 塵埃に注意 

塵埃は一時的に呼吸器系の疾患を引き起こすことがあります。機器内部の清掃の際には塵埃を吸い込

まないように注意してください。安全マスクなどの装着をお勧めします。 

 

 静電気対策 

船室の床などに敷いたカーペットや合繊の衣服から静電気が発生し、プリント基板上の電子部品を破

壊することがあります。適切な静電気対策を実施したうえで、プリント基板の取扱いをするようにし

てください。 
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本装備説明書に使用しているシンボル 

 

本装備説明書には以下のシンボルを使用しています。個々のシンボルの意味をよく理解した上で保守

点検を実施するようにしてください。 

 

注意マーク 

  

 

 

警告マーク 

 

 

 

禁止マーク 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

このマークを無視して装置の取り扱いをすると、機器が誤動作した

り故障することがあります。 

注意 

このマークを無視して装置の取り扱いをすると、人体に損傷を与え

たり機器が損傷することがあります。 

警告 

特定の行為を禁止するマークです。禁止行為はマークの周辺に表示

されます。 
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本装備説明書の使い方 

 

適用範囲 

この装備説明書に GPS-20A GPS 受信機の装備および船上保守に関する必要な情報が記載されてい

ます。 

 

構成 

本装備説明書は必要な情報を素早く容易に取出せるように、全体の構成を内容別に章単位に分けてい

ます。各章に含まれる内容を以下に示します。 

 

第１章: 概要 

- GPS について 

- SBAS(WAAS, EGNOS, MSAS)について 

- 機器概要 

- 適用基準 

- ソフトウエアの規格名 

- 機器相互接続図 

 

第 2 章: 機器構成 

- 標準機器構成表 

- オプション品表 

 

第３章: 機器仕様 

- 仕様 

- シリアルデータ 

- 電源仕様 

- コンパス安全距離 

- 環境条件 

- 外形寸法および重量 

 

第４章: 装備 

- 装備上の注意事項 

- 構成品の開梱と検査 

- 装備位置 

- 装備方法 
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第５章:  関連技術資料 

- シリアル入出力データの詳細 

- 入力データ 

- 出力データ 

- ケーブル接続とコネクターピン配置 

- 入出力回路の詳細 

- 測地系一覧表 
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第1章 概要 

    
ページ番号 

1.1 GPS について ........................................................................................... 1-1 
1.1.1 GPS 衛星の配置 ....................................................................................... 1-1 

1.1.2 GPS システムの構成 .............................................................................. 1-1 

 

1.2  SBAS(WAAS, EGNOS, MSAS)について .............................. 1-1 

 

1.3  機器概要 ....................................................................................................... 1-1 

 

1.4  適用基準 ....................................................................................................... 1-1 

 

1.5  ソフトウエアの規格名 .......................................................................... 1-1 

 

1.6 機器相互接続図 ........................................................................................ 1-2 
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第１章 概要 

 

1.1 GPSについて  

1.1.1 GPS衛星の配置  

GPS(Global Positioning System)は、地上約20,000ｋｍ，周期約１１時間５８分の円軌道を周  

回する６軌道×４衛星（予備３個含む）の人工衛星を利用した位置測定システムです。  

       

1.1.2 GPSシステムの構成  

GPSの測位原理は、３個以上の衛星から利用者までの距離を計算して、位置を決めます。  

衛星を原点とする球面の交わる地点が、測位した自分の現在位置（緯度・経度・高度）となります。  

注： GPSでは、WGS(World Geodetic System)座標系を使用しています。従来の世界地図で  

  は、各地域でそれぞれ異なる座標系を使用していました。  

  しかしWGS座標系では、地球全体の統一された座標系で緯度・経度を測位しているので、ご使  

  用の航法装置で表示された緯度経度と、異なる座標系の地図をご使用している揚合には、緯度経  

  度が異なることがあります。  

 

1.2 SBAS（WAAS, EGNOS, MSAS）について 

SBAS とは、現在米国、欧州、日本で開発中の静止衛星を利用した GPS の測位精度を高めるための 

補強システムです。米国の WAAS、欧州の EGNOS、日本の MSAS の３つのシステムの開発が進行 

しています。WAAS および EGNOS はすでに試験運用中で、GPS 衛星と同じ周波数で位置補正情報 

を放送しています。静止衛星から位置補正情報を放送するため、地上のどこにいても位置補正情報を

受信することが可能です。ただし試験運用中のため、時間によっては補正情報の質が低下することが

あります。 

 

1.3 機器概要 

GPS-20A は、SBAS に対応した 18 チャンネルパラレル受信センサーを内蔵した高性能な GPS 受

信機モジュールです。電源を投入するだけで短時間に高精度なポジションデータをプロッター等の航

法機器に出力します。また、従来のビーコンによるディファレンシャル補正にも対応しています。 

 

1.4 適用基準 

GPS-20A は、船舶用電子装置の一般技術用件を定めた国際規格、IEC 60945(Ed.3)の技術基準に

適合しています。 

 

1.5 使用ソフトウエアの規格名 

PN-012 
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1.6 機器相互接続図 

 

 ﾏﾙﾁ情報表示装置 
KODEN GENESIS 

  カラー魚探 
CVS-841 ｼﾘｰｽﾞ 

CVS-842/852 ｼﾘｰｽﾞ 

CVS-843 ｼﾘｰｽﾞ 

CVS-1410 ｼﾘｰｽﾞ

/8410 

CVS-FX ｼﾘｰｽﾞ 

MDC-900 ｼﾘｰｽﾞ 
MDC-2000 ｼﾘｰｽﾞ 
MDC-5200/5500 ｼﾘｰｽﾞ  

MDC-7900 ｼﾘｰｽﾞ 

CW-563-3-＊ 

B ﾀｲﾌﾟ 
CW-563-２-＊

A ﾀｲﾌﾟ 

CW-563-２-＊

A ﾀｲﾌﾟ 

 内はｺﾈｸﾀｰ(ｵﾌﾟｼｮﾝ)の規格 

＊箇所はｹｰﾌﾞﾙ長、10M または 15M 

GPS 受信機ﾓｼﾞｭｰﾙ 

GPS-20A 

レーダーセンサー 
MDS ｼﾘｰｽﾞ 

  ﾄﾗｯｸﾃﾞｨｽﾌﾟﾚｲ 
GTD-111 

GTD-1200A 
CVG-1010A/1020A 

CVG-7070 

  カラー魚探 
CVS-126 

CVS-128/128B 

  ﾄﾗｯｸﾃﾞｨｽﾌﾟﾚｲ 

GTD-151/121/161

CVG-80 

CVG-200 

CVG-87/87B 

CVG-207/207B 

CW-563-＊ 

CW-563-＊ 

CW-563-3-＊ 

B ﾀｲﾌﾟ 

  カラー魚探 
CVS-106L/118 ｼﾘｰｽﾞ 

CVS-832/833 ｼﾘｰｽﾞ 
CVS-8841/8842 ｼﾘｰｽﾞ 

CVS-8816/8826 ｼﾘｰｽﾞ 

CVS-8851/8852 ｼﾘｰｽﾞ 

CW-563-1-＊ 

船内電源へ 
10.8V～31.2V

船内電源へ 
10.8V～31.2V

図 1.1 GPS 受信機モジュール GPS-20A 機器相互接続図 

HDEB-9S 

HDE-CTF 

  船舶用レーダー 
MDC-721/741 

MDC-740 ｼﾘｰｽﾞ 
MDC-1041/1040 ｼﾘｰｽﾞ 

MDC-1141/1140 ｼﾘｰｽﾞ 

MDC-1541 

MDC-1540/1560 ｼﾘｰｽﾞ 

MDC-1510/1520 ｼﾘｰｽﾞ 

MDC-1060/1010 ｼﾘｰｽﾞ 

  船舶用レーダー 
MDC-1800 ｼﾘｰｽﾞ 
MDC-2200/2500 ｼﾘｰｽﾞ 

MDC-2900 ｼﾘｰｽﾞ 

船内電源へ 
10.8V～31.2V

船内電源へ 
10.8V～31.2V

船内電源へ 
10.8V～31.2V

CW-563-＊ 

CW-563-3-＊ 



GPS-20A 第２章 
装備説明書  機器構成 

  

92621631-00          目次 
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2.1 標準機器構成表 ......................................................................................... 2-1 

 

2.2   オプション品表 .......................................................................................... 2-1 
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第 2 章 機器構成 

 

2.1 標準機器構成表 

番号 品 名 規 格 備 考 重 量 数量

１ 
GPS 受信機

モジュール 
GPS-20A 

タイプ名なし            

ケーブル、CW-563-＊＊M 

コネクターなし 

250 g 

ケーブル

含まず 

1 

タイプ名なし            

ケーブル、CW-563-1-＊＊M 

６P ｺﾈｸﾀ-( FM14-6P)付き 

A タイプ              

ケーブル、CW-563-２-＊＊M 

６P ｺﾈｸﾀ-( FM14-6P)付き 

B タイプ              

ケーブル、CW-563-３-＊＊M 

６P ｺﾈｸﾀ-(BD-06BFFA-LL6001)付き 

２ ホースバンド 738-1015  ２ 

３ 装備説明書 和文 １ 

注）＊＊箇所はケーブル長を表す。標準は１０(m)、１５(m)はオプション。 

 

 

2.2 オプション品表 

番号 品 名 規 格 備 考 

１ コネクター FM14-5P ５ピン 

２ コネクター FM14-6P ６ピン 

３ コネクター BD-06BFFA-LL6001 防水型６ピン 

４ コネクター 
HDEB-9S D-sub ９ピン 

HDE-CTF プラグケース 
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第 3 章 機器仕様 

    
ページ番号 

3.1 仕様 ................................................................................................................. 3-1 

 

3.2   シリアルデータ .......................................................................................... 3-1 

 

3.3   電源仕様 ........................................................................................................ 3-1 

 

3.4   コンパス安全距離 ..................................................................................... 3-1 

 

3.5   環境条件 ........................................................................................................ 3-２ 

 

3.6   外形寸法および重量 ................................................................................ 3-2 
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第３章 機器仕様 

 

３.1 仕様 

受信周波数 1575.42MHz±1MHz 

受信チャンネル パラレル１８チャンネル 

感度 -130ｄBm 

測位精度 

(PDOP≦3) 

  位置 

     

GPS：10m（2drms、SA=OFF、PDOP≦3） 

DGPS：8m（2drms、SA=OFF、PDOP≦3） 

速度 1m/sec（rms、SA=OFF、PDOP≦3） 

追従性能 
  速度 最大 350km/h 

 加速度 1G 以下 

位置更新時間 1 秒（3 秒：オプション対応） 

測位 

時間 

ｺｰﾙﾄﾞｽﾀｰﾄ 50 秒（標準値） 

ｳｫｰﾑｽﾀｰﾄ 45 秒（標準値） 

ﾎｯﾄｽﾀｰﾄ 20 秒（標準値） 

ﾃﾞｨﾌｧﾚﾝｼｬﾙ GPS 
受信入力 SBAS（WAAS、MSAS、EGNOS） 

外部入力 RTCM SC-104 

 

3.2 シリアルデータ 

  (1) フォーマット：   IEC 61162-1（NMEA-0183 Ver.2.0） 

           ＊Ver.1.5 はオプション対応 

 (2) 入力データ 

     DGPS 入力：   RTCM SC-104、4800bps 

     パラメータ設定：  光電プライベートコマンド、4800bps 

              ＊詳細は第 5 章参照 

 (3) 出力データ 

     センテンス：    GGA、GLL、VTG、RMC、ZDA、GSA、GSV etc. 

                            

3.3 電源仕様 

 入力電圧： 10.8 ～ 31.2VDC 

消費電力： 1.3W 以下 

 

3.4 コンパス安全距離 

 スタンダード： 0.2m 

 ステアリング： 0.2m 
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3.5 環境条件 

  主要な環境条件を以下に示す。 

(1) 温度、湿度 

   動作温度   -25℃ ～ +55℃ 

      保存温度   -40℃ ～ +85℃ 

   上限湿度   93 ± 3% （+40℃において） 

(2) 振 動 

   下記振動を所定の条件で加えて、性能に異常を生じない。 

      ２～5Hz から 13.2Hz まで、振幅±1mm±10%（13.2Hz で最大化速度 7m/s2 ） 

      13.2Hz から 60Hz まで、最大加速度 7m/s2 一定 

(3) 防水性 

   IPX6 型（IEC 60945） 

   耐水型 （JISF8001） 

 

3.6 外形寸法および重量 

外形寸法図：下図参照 

重量： 250 g（ケーブルを除く） 

 

図 3.1 GPS-20A 外形寸法図 

単位：mm 
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第 4 章 装備 

   
ページ番号 
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4.3  装備位置 ............................................................................................................ 4-１ 

 

4.4   装備方法 ............................................................................................................ 4-3 
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第 4 章 装 備 

4.1 装備上の注意事項 

GPS 受信機モジュールの装備は資格のある技術者によって行われることが必要です。装備作業には以

下の内容を含みます。 

(1) 構成品の開梱と検査 

(2) GPS 受信機モジュールに供給する電源電圧と電流容量の確認 

(3) 装備位置の決定 

(4) ケーブルの敷設 

(5) GPS 受信機モジュールの取り付け 

 

4.2 構成品の開梱と検査 

構成品を開梱し、送付品リストと現物の確認を行います。内容物が送付リストと異なる場合や、損傷

が認められる場合には発送元または最寄の弊社営業所に連絡をお願いします。 

 

4.3 装備位置 

GPS センサーは、船上の最も高く、人工衛星からの電波が受けやすい位置に装備してください。 

障害物がアンテナ周囲上空にあると、衛星からの電波を万遍なく受信することができなくなり、測位

できる時間が減少したり、測位の精度が悪化する恐れがあります。 

(1)   金属製の物体から 0.5m 以上離してください。 

(2)   ＭＦ/ＨＦ用逆Ｌ型送信アンテナ、ＶＨＦまたはＨＦホイップアンテナから 4m 以上離してくだ

 さい｡ 

(3)   ＭＦ/ＨＦ用逆Ｌ型送信アンテナから上方に 1.5m 以上離してください。 

(4)   受信アンテナから 1m 以上離してください。 

(5)   レーダービームの中に入らないようにしてください。（垂直ビーム幅：30 o ～ 40o） 

(6)   レーダーアンテナから 1m 以上離してください。 

(7)   インマルサットアンテナから 5m 以上離してください。 

(8)   ループアンテナから 3m 以上離してください。 

(9)   エンジンから 2m 以上離してください。 

(10)  ブラウン管、ＬＣＤなどの表示器からは、ビーコン電波の受信を妨げる雑音が放射されている場

 合があります。プロッターやレーダー、魚群探知機等の表示器からは 1m 以上離してください。 

 

支柱、パイプなど、円柱状の船上の構造物からの距離は表 1 の数値を参考にして下さい。 
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表 1 支柱との間の最小距離 

障害物 直径 最小距離 

支柱 10cm 1.5m 

支柱 30cm 3.0m 

 

 

 

 

GPS センサー 

1m 以上離す 

航海用電子機器の表示器  

図 4.1 GPS センサーの推奨取付け位置 

操舵室
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4.4 装備方法 

下記に装備例を示します。 

装備例１は取り付け用のパイプにネジが切られていない場合の装備例です。GPS-20A 本体の取付

け部とパイプを、工事材料に含まれているホースバンド２個を使用して、しっかり固定します。 

装備例２と３は、取付け用パイプにあらかじめネジ（1-14UNS-2A）が切られている場合の装備例

です。装備例２の場合、ケーブルをパイプに適切な固定用具（注）を使用して一定間隔（30cm から

40cm を目安）で固定します。 

注：プラスティック製のケーブルタイは、紫外線、等で劣化します。耐候性のよいステンレス製の固

定具の使用をお勧めします。 

装備例１ 

装備例２ 

GPS センサー 

ホースバンド 

マスト（またはポール）

接続ケーブルの引き出し

口は、適当なたるみをもた

せて、マストに固定する。 ケーブル固定位置 

ネジ山 (1-14UNS-2A) 

ネジ山数(25.4 mm につき)14 山 

ピッチ： 1.8143 mm 

オネジ有効長さ： 26 mm 

オネジ外径： 25.4 mm 

オネジ有効径： 24.221 mm 

GPS センサー 

パイプのネジ山でケーブルの被

覆が削られないように、ケーブル

はパイプから離して固定する。 

取付け用パイプ（現地手配） 

ケーブル固定位置 

約５cm 

接続ケーブルの引き出し

口は、適当なたるみをもた

せて、マストに固定する。 
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装備時の注意事項 

(1)  ネジの固定に接着剤を使用する場合は下記接着剤を推奨します。 

・セメダイン：バスコーク N、またはスーパーX 

・その他：樹脂用の接着剤、または樹脂用のシリコーン（TSE392 等） 

 

 

 

      

(2)  ネジの挿入深さは 25mm 以内としてください。 

 

装備例 3 

接続ケーブル 

ネジ山 (1-14UNS-2A) 

 

ネジ山数(25.4 mm につき)14 山 

ピッチ： 1.8143 mm 

オネジ有効長さ： 26 mm 

オネジ外径： 25.4 mm 

オネジ有効径： 24.221 mm 

GPS センサー 

取付け用パイプ（現地手配） 

注意：溶剤や嫌気系接着剤を使用すると割れが発生する恐れがあります。

注意：ネジを締め過ぎると割れが発生する恐れがあります。 
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第 5 章 関連技術資料 

5.1 シリアル入出力データの詳細 

5.1.1 入力データ 

5.1.1.1 各種設定  

 X ００００ <CR><LF> 

 1   2    3 

 ボーレート：4800bps 

設定項目 ﾍｯﾀﾞｰ(HEX) 設定範囲 初期設定値 

アンテナ高さ 10 0-9999m  0 

仰角制限値 11 0-45° 10 

PDOP 制限値 12 0-99  7 

HDOP 制限値 13 0-99 10 

S/N 制限値 14 0-25  3 

測地系 15 00-85 00:WGS-84 

平均化定数 16 1-3 3 

緯度経度単位（GGA） 17 0:0.001, 1:0.0001 分 1: 0.0001 

DGPS 設定 18 0:OFF, 1:ON(ﾋﾞｰｺﾝ), 2:ON(SBAS) 2:ON(SBAS) 

DGPS タイムアウト 19 10-180 秒 100 

初期化 1E1E1E                       

 注意）・2 次元測位のときは PDOP 制限値を０に設定してください。 

    ・平均化定数１は最大の平均化を、３は最小の平均化を行います。 

     
 

5.1.1.2 DGPS 補正データ 

  フォーマット：RTCM SC-104  ボーレート：4800 

  

5.1.2 出力データ 

5.1.2.1 フォーマット 

  IEC 61162-1（NMEA-0183 Ver.2.0） ＊Ver.1.5 はオプション対応 

 

5.1.2.2 データ形式 

   １バイトデータ形式は次の通りです。 

 

 

 

   

 

 

 

1：ヘッダー（HEX） 

2：設定値  （ASCII コード、整数） 

3：エンドコード 

 

ｽﾀｰﾄﾋﾞｯﾄ   D0  D1  D2  D3  D4  D5  D6  D7    ｽﾄｯﾌﾟﾋﾞｯﾄ 
論理 0 

論理 1 

1 ﾋﾞｯﾄ､論理 0 1 ﾋﾞｯﾄ以上 

1 ﾋﾞｯﾄ､論理 0 

+2.4v 以上 

1 ﾋﾞｯﾄ､論理 0 

-2.4V 以下 

1 ﾋﾞｯﾄ､論理 0 
ﾃﾞｰﾀﾋﾞｯﾄ(ASCII ｺｰﾄﾞ) 

1 ﾋﾞｯﾄ､論理 0 
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5.1.2.3 データの構成 

信号速度 出力電圧レベル 出力電流 出力センテンス 更新周期

4800 ボー RS-422 最大 40mA GGA+GLL+VTG+RMC+ZDA 

PKODA+PKODG,1+PKODG,7 

+GSA+GSV 

1 秒 

2 秒 

 

5.1.2.4 出力センテンスの詳細 

注：*hh: チェックサム  <CR>: キャリッジリターン  <LF>: ラインフィード 

 

GPGGA GPS 位置データ 

  $ GP GGA, hhmmss, xxxx.xxxx, N/S, xxxxx.xxxx, E/W, x, xx, xxx.x, 0/- xxxx,  

 

 

 

 

 

  

 M, 0/-xxx, M, xxx, xxxx *hh<CR><LF> 

 

 

 

 

 

 

GPGLL 地上位置 (緯度/経度) 

  $ GP GLL, xxxx.xx, N/S, xxxxx.xx, E/W*hh <CR><LF> 

 

 

 

 

 

GPGSA 使用衛星と DOP 値 

  $ GP GSA, A, x, xx, xx, xx, xx, xx, xx, xx, xx, xx, xx, xx, xx, xx.x, xx.x, *hh <CR><LF> 

 

 

 

 

 

センテンス形式 

トーカデバイス 

目的地緯度 

 

センテンスの開始 

GPS 信号測位状態 

0: 測位不可 

1: GPS 測位 

2: DGPS 測位 

 

アンテナ高 

測位時刻 

（時、分、秒） 
N: 北緯 
S: 南緯 

目的地経度

センテンス形式 

トーカデバイス 

緯度 

E: 東経 
W: 西経 センテンスの開始 

N: 北緯 
S: 南緯 

経度 

センテンス形式 

トーカデバイス 

センテンスの開始 

2 次元、3 次元の切換え

(A: 自動、M: 手動) 

1: 測位不可 
2: 2 次元測位 (2D)

3: 3 次元測位 (3D)

使用中の衛星番号 

PDOP 

HDOP 

0 またはー 

HDOP 値 

使用衛星数 

E: 東経 
W: 西経 

DGPS 補正データの経過時間（秒） 

DGPS 基準局の ID 番号 

メートル 

ジオイド高 

0 またはー 

メートル 

このフィールドは 

使用しない 
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GPGSV  利用可能な衛星 

 $ GP GSV, x, x, xx, xx, xx, xxx, xx, …………., xx, xx, xxx, xx*hh <CR><LF> 

  

 

 

 

 

 

 

 

GPRMC  GPS 衛星の最小構文（規定上最低限必要なデータ） 

 $ GP RMC, hhmmss, A, xxxx.xxx, N/S, xxxx.xxx, E/W, xxx.x, xxx.x, xxxxxx, *hh <CR><LF> 

  

 

 

 

GPVTG コースと対地速度 

 $ GP VTG, xxx.x, T, , , xxx.x, N, xxx.x, K*hh <CR><LF> 

 

 

 

 

 

 GPZDA 時間と日付 

 $ GP ZDA, hhmmss, xx, xx, xxxx, , *hh <CR><LF> 

 

 

 

 

 

PKODA 衛星情報（光電オリジナル） 

 $ PKODA, P/H, xxx.x, xx, xx, xx, xx, xx, xx, xx, xx, xxx, M, xxx.x, N, xxx.x, 0/-xx.x, x, x <CR><LF> 

 

 

 

 

 

 

 

企業名略称 KOD: KODEN 

専有フォーマット 

センテンスの開始 

使用衛星番号 
(1～4 チャンネル)

使用衛星 S/N 比 

(1～4 チャンネル) 

対地速度 

アンテナ高さ 
光電で定めた変更記号 

P: PDOP  
H: HDOP 

PDOP 値 

メートル ノット

真方位 
水晶偏差 

(0: 正、－:負 

緯度(1/1000 分) 

経度(1/1000 分)

センテンスの開始 

センテンス形式 

トーカデバイス 

UTC 

(時、分、秒) 

日: 01～31(UTC) 

月: 01～12(UTC) 

年: (UTC) 

このフィールドは使用しない 

センテンス形式 

センテンスの開始 

トーカデバイス 

対地速度 

(KNT) 

 

これらのフィールドは使用しない 

船首方位 

（真方位） 

トーカ 

デバイス 

 

センテンスの開始 
測位時刻(時、分、秒) 

A: データが有効 

V: データが無効 

緯度 N: 北緯 

S: 南緯 
経度 

E: 東経 

W: 西経 

対地速度(ノット) 

針路(真方位) 

日付 
(日、月、年) 

センテンス形式 このフィールドは 

使用しない 

センテンス形式 

トーカデバイス 

利用可能な衛星数 

センテンスの開始 

メッセージの総数 (1～3) 

メッセージの番号 (1～3) 

衛星番号 

衛星の仰角 

衛星の方位角 (真方位、000～359)

衛星の S/N 比 (00～25 dB)

第 2、第 3 衛星の情報
第 4 衛星の情報 

対地速度 

(Km/h) 
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PKODG1 衛星情報（光電オリジナル） 

 $ PKODG, 1, x, xx, +/-xx, xxx, xx, xx, xx, xx, xx, xx, xx, xx, xx, <CR><LF> 

 

 

 

 

 

 

 

PKODG,7 DGPS 情報（光電オリジナル） 

 $ PKODG, 7, x, x, xxx <CR><LF> 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

企業名称 KOD: KODEN の略称 

専有フォーマット 

センテンスの開始 

DGPS 測位状況 (1: DGPS ON), 0: DGPS OFF)

光電で定めた変更記号 

DGPS (0:OFF, 1: RTCM ON, 2: SBAS ON) 

タイムアウト値 (010～180 秒) 

企業名称 KOD: KODEN の略称 

専有フォーマット 

センテンスの開始 

衛星番号 

光電で定めた変更記号 

受信品質 
1:GPS 測位 
0:測位不可 衛星の方位角

衛星の仰角 

S/N 制限値 

仰角制限値 

HDOP 制限値 

PDOP 制限値

平均化定数

測地系 

日 

月 
年 
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5.2 ケーブル接続とコネクターピン配置 

GPS-20A から外部機器に接続するケーブルには、仕様によりコネクター付き、コネクターなし、の２種類があ

ります。また、コネクター付きの場合にも下記に示すように 3 種類があります。それぞれ、接続内容が異なりま

すので注意を要します。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

コネクターなし接続 

 

   タイプ名なし 

ケーブル CW-563-＊＊M（注） 
 

 

 

 

 

 

 

コネクター付き接続 

 

 タイプ名なし                  A タイプ 

ケーブル CW-563-1-＊＊M           ケーブル CW-563-2-＊＊M 

6P コネクター（FM14-6P）付き         6P コネクター（FM14-6P）付き 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

注：＊＊部はケーブル長(m)を示す。 

④ 

⑤ 

③ 
② 

① 

⑥ 
④

⑤

③
② 

① 

⑥

赤 DC（＋） 

黒 DC（－） 

① シールド 

② 未配線（ＮＣ） 
③ 未配線（ＮＣ） 
④ データ出力（＋） 
⑤ データ出力（－） 

⑥ 未配線（ＮＣ） 

① ＤＣ（—）／シールド 

② データ入力（＋） 

③ データ入力（－） 

④ データ出力（＋） 
⑤ データ出力（－） 
⑥ ＤＣ（＋） 

赤  DC（＋） 

橙  データ入力（＋） 

青  データ入力（－） 

緑  データ出力（－） 

黒  DC（－） 

白  データ出力（＋） 

シールド 

コネクタータイプラベル 
 タイプ名なし 
 A タイプ 
 B タイプ 
  

コネクター 
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B タイプ                                            

 ケーブル CW-563-3-＊＊M               

６P コネクター（BD-06BFFA-LL6001）付き      

                   

 

 

 

 

 

注：＊＊部はケーブル長(m)を示す。 

 

5.3 入出力回路の詳細 

5.3.1 航法援助装置との接続 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

5.3.2 ビーコン受信機との接続 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

④ 

⑤ 

③ 
② 

① 

⑥ 

① DＣ（—）／シールド

② データ入力（＋） 
③ データ入力（－） 
④ データ出力（＋） 
⑤ データ出力（－） 
⑥ ＤＣ（＋） 

白 

緑 

470 – 1kΩ 
データ出力(+) 

データ出力(-) 

+Vcc 

フォトカプラ 

(PC317 他) 

受信回路 
NMEA 0183 フォーマット 

GPS センサー 

470 – 1kΩ 

データ出力 

ダイオード 

(1S2076 他) 

航法援助装置 

OUT (+) 

白 

緑 

データ出力(+) 

データ出力(-) 

橙 

NMEA 0183 ﾌｫｰﾏｯﾄ 

GPS センサー ビーコン受信機 

IN (+) 

IN (-)  

青 

データ出力(+) 

データ出力(-) 

データ入力(+) 

データ入力(-) OUT (-) 

GGA, GLL センテンス 
入力 (位置データ) 

ディファレンシャル 
データ出力 
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5.3.3 GPS-20A の入出力回路 

シリアルデータ入力回路（リスナ側）：  

入力負荷： 600Ω 

デバイス： フォトカプラ TLP151A（東芝） 

 

 

 

 

 

 

 

 

シリアルﾃﾞｰﾀ出力回路（トーカ側） 

出力型式： RS422 

ドライバ： HD29050（日立） 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

DATA IN (+) 

DATA IN (-) 

600 TLP-115A 

+Vcc 

DATA OUT (+) 

+Vcc 

HD29050 
DATA OUT (+) 

DATA OUT (-) 
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5.4 測地系一覧表 

地 名 番号 地 名 番号 番号 地 名 番号 地 名 

ｱｲｽﾗﾝﾄﾞ 1955 11 ﾁｭﾆｼﾞｱ 42 00 WGS-84 43 ﾁｬﾀﾑ 

ｱｲﾙﾗﾝﾄﾞ 1965 12 ﾃﾞｨｴｺﾞｶﾞﾙｼｱ 52 01 WGS-72 44 ﾊﾟﾗｸﾞｱｲ 

ｱｾﾝｼｮﾝ島 31 ﾃﾙﾝ島 33 02 東京 45 ﾌﾞﾗｼﾞﾙ 

ｱﾗｽｶ/ｶﾅﾀﾞ 04 東京 02 03 NAD-27 46 ﾆｭｰｼﾞｮｰｼﾞｱ諸島

ｱﾙｾﾞﾝﾁﾝ 39 ﾄﾘｽﾀﾝ 80 04 ｱﾗｽｶ/ｶﾅﾀﾞ 47 ｲｰｽﾀｰ島 

ｲｰｽﾀｰ島 47 ﾄﾘﾆﾀﾞｯﾄﾄﾊﾞｺ 64 05 ﾖｰﾛｯﾊﾟ 1950 48 ﾓﾙｼﾞﾌﾞ 

硫黄島 32 ﾅｲｼﾞｪﾘｱ 63 06 ｵｰｽﾄﾗﾘｱ 1969 49 ｸﾞｱﾑ 1963 

ｲｷﾞﾘｽ 20 日本 24 07 南ｱｼﾞｱ 50 ｶﾞﾀﾙｶﾅﾙ島 

ｲﾀﾘｱ 1940 15 ﾆｭｰｼﾞｰﾗﾝﾄﾞ 13 08 南ｱﾒﾘｶ 51 香港 1963 

ｲﾝﾄﾞ/ﾈﾊﾟｰﾙ 18 ﾆｭｰｼﾞｮｰｼﾞｱ諸島 46 09 ｸﾞﾘｰﾝﾗﾝﾄﾞ 52 ﾃﾞｨｴｺﾞｶﾞﾙｼｱ 

ｴｼﾞﾌﾟﾄ 66 ﾊﾞｰﾚﾝ島 27 10 NAD-83 53 ｼﾞｮﾝｽﾄﾝ島 

ｴﾁｵﾋﾟｱ/ｽｰﾀﾞﾝ 25 ﾊﾞﾐｭｰﾀﾞ諸島 57 37 11 ｱｲｽﾗﾝﾄﾞ 1955 54 ｽﾘﾗﾝｶ 

NAD-27 03 ﾊﾟﾗｸﾞｱｲ 44 12 ｱｲﾙﾗﾝﾄﾞ 1965 55 ｹﾙｸｴﾚﾝ 

NAD-83 10 ﾊﾜｲ 21 13 ﾆｭｰｼﾞｰﾗﾝﾄﾞ 56 ｶｲﾏﾝﾌﾞﾗｸﾞ島 

ｴﾌｪｲﾄ/ｴﾛﾏﾝｺﾞ 36 東ﾌｫｰｸﾗﾝﾄﾞ 43 76 14 ﾖｰﾛｯﾊﾟ 1979 57 ﾘﾍﾞﾘｱ 1964 

ｴﾘﾄﾘｱ 60 ﾋﾟﾄｶｲﾙﾝ島 69 15 ｲﾀﾘｱ 1940 58 ﾏｰﾊ島 1971 

ｵｰｽﾄﾗﾘｱ 1969 06 ﾌｨｼﾞｰ諸島 81 16 南ｱﾌﾘｶ 59 ｻﾙﾍﾞｰｼﾞ諸島 

ｵﾏｰﾝ 67 ﾌｨﾘﾋﾟﾝ 19 17 ｻｳｼﾞｱﾗﾋﾞｱ 60 ｴﾘﾄﾘｱ 

ｶｲﾏﾝﾌﾞﾗｸﾞ島 56 ﾌｨﾝﾗﾝﾄﾞ 84 18 ｲﾝﾄﾞ･ﾈﾊﾟｰﾙ 61 ﾓﾛｯｺ 

ｶﾀｰﾙ 72 ﾌｪｲｱﾙ､ﾃﾙｾｲﾗ島 78 19 ﾌｨﾘﾋﾟﾝ 62 ﾐｯﾄﾞｳｪｰ 

ｶﾞﾀﾙｶﾅﾙ島 50 ﾌｪﾆｯｸｽ諸島 40 20 ｲｷﾞﾘｽ 63 ﾅｲｼﾞｪﾘｱ 

ｶﾅﾘｱ諸島 68 ﾌﾟｴﾙﾄﾘｺ 71 21 ﾊﾜｲ 64 ﾄﾘﾆﾀﾞｯﾄﾄﾊﾞｺ 

ｸﾞｧﾑ 1963 49 ﾌｰﾂｰｻﾝﾀｲﾜﾝ 86 22 ｼﾞｬｶﾙﾀ 65 ｺﾙﾎﾞ､ﾌﾛｰﾚﾝｽ島 

ｸﾞﾘｰﾝﾗﾝﾄﾞ 09 ﾌﾞﾗｼﾞﾙ 45 23 ﾏﾚｰｼｱ･ｼﾝｶﾞﾎﾟｰﾙ 66 ｴｼﾞﾌﾟﾄ 

ｹﾆｱ 30 ﾌﾞﾙﾈｲ､東ﾏﾚｰｼｱ 79 24 日本 67 ｵﾏｰﾝ 

ｹﾙｸｴﾚﾝ 55 ﾌﾛﾘﾀﾞ･ﾊﾞﾊﾏ諸島 41 25 ｴﾁｵﾋﾟｱ･ｽｰﾀﾞﾝ 68 ｶﾅﾘｱ諸島 

ｺｺｽ諸島 28 ﾎﾟﾙﾄｻﾝﾄ､ﾏﾃﾞｨﾗ 77 26 ｿﾏﾘｱ 69 ﾋﾟﾄｶｲﾙﾝ島 

ｺﾙﾎﾞ､ﾌﾛｰﾚﾝｽ島 65 香港 1963 51 27 ﾊﾞｰﾚﾝ島 70 南ﾁﾘ 

ｺﾛﾝﾋﾞｱ 38 ﾏｰｶｽ島 35 28 ｺｺｽ諸島 71 ﾌﾟｴﾙﾄﾘｺ 

ｻｳｼﾞｱﾗﾋﾞｱ 17 ﾏｰｼｬﾙ諸島 82 29 ｻﾞﾝﾋﾞｱ･ｼﾞﾝﾊﾞﾌﾞｴ 72 ｶﾀｰﾙ 

ｻﾙﾍﾞｰｼﾞ諸島 59 ﾏｰﾊ島 1971 58 30 ｹﾆｱ 73 ﾏｽｶｰﾚﾝ島 

ｻﾝﾀﾏﾘｱ諸島 75 ﾏｽｶｰﾚﾝ島 73 31 ｱｾﾝｼｮﾝ島 74 ｻﾝﾄ島 

ｻﾝﾄ島 74 ﾏﾚｰｼｱ･ｼﾝｶﾞﾎﾟｰﾙ 23 32 硫黄島 75 ｻﾝﾀﾏﾘｱ諸島 

ｻﾞﾝﾋﾞｱ･ｼﾞﾝﾊﾞﾌｴ 29 ﾐｯﾄﾞｳｪｰ 62 33 ﾃﾙﾝ島 76 東ﾌｫｰｸﾗﾝﾄﾞ 43

ｼﾞｬｶﾙﾀ 22 南ｱｼﾞｱ 07 34 ｾﾝﾄﾍﾚﾅ島 77 ﾎﾟﾙﾄｻﾝﾄ､ﾏﾃﾞｨﾗ 

ｼﾞｮﾝｽﾄﾝ島 53 南ｱﾌﾘｶ 16 35 ﾏｰｶｽ島 78 ﾌｧｲｱﾙ､ﾃﾙｾｲﾗ島 

ｽｳｪｰﾃﾞﾝ 85 南ｱﾒﾘｶ 08 36 ｴﾌｪｲﾄ/ｴﾛﾏﾝｺﾞ 79 ﾌﾞﾙﾈｲ､東ﾏﾚｰｼｱ 

ｽﾘﾅﾑ 83 南ﾁﾘ 70 37 ﾊﾞﾐｭｰﾀﾞ諸島 57 80 ﾄﾘｽﾀﾝ 

ｽﾘﾗﾝｶ 54 ﾓﾙｼﾞﾌﾞ 48 38 ｺﾛﾝﾋﾞｱ 81 ﾌｨｼﾞｰ諸島 

ｾﾝﾄﾍﾚﾅ島 34 ﾓﾛｯｺ 61 39 ｱﾙｾﾞﾝﾁﾝ 82 ﾏｰｼｬﾙ諸島 

ｿﾏﾘｱ 26 ﾖｰﾛｯﾊﾟ 1950 05 40 ﾌｪﾆｯｸｽ諸島 83 ｽﾘﾅﾑ 

WGS-72 01 ﾖｰﾛｯﾊﾟ 1979 14 41 ﾌﾛﾘﾀﾞ･ﾊﾞﾊﾏ諸島 84 ﾌｨﾝﾗﾝﾄﾞ 

WGS-84 00 ﾘﾍﾞﾘｱ 1964 57 42 ﾁｭﾆｼﾞｱ 85 ｽｳｪｰﾃﾞﾝ 

ﾁｬﾀﾑ 43     86 ﾌｰﾂｰｻﾝﾀｲﾜﾝ 
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